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SPIDER CONDOR FLY

resolucion 4K
para entornos
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CIPALES COMPONENTES DEL SISTEMA




SYSTEM
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SYSTEM

GARACTERISTICAS
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SYSTEM

de control

Itipunto repetible preciso, en las 3 dimensiones (X, Y, Z)

permite a los ope a configuracién de control personalizada: sensibilidad de
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SYSTEM

Winches + unidades de control o
4 x Winches ‘ =
~ Peso: 43 kg (+motor 8.3 kg) 78.5x32x28 cm

nidades de control
4 kg. Formato estandar 4U rack

a Optica

le emergencia en cada unidad
ca de holgura de cable en winches

abrestantes de bajo consumo de energia, que se pueden alimentar desde un
10nofasico estandar de 16A 220V. Pre-instalado en flight case y listo para usar,
si sidad d rramientas especiales.

it de polea dual opcional, permite la colocacion no restringida de los cabrestantes; por ejemplo,
0s 4 cabrestantes se pueden colocar en una esquina del &rea de trabajo



